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1. USE CASE – ORGANISATION - HYBRIDE LERNSZENARIEN



1. USE CASE – ORGANISATION - ZEITABFOLGE
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1. USE CASE – DIDAKTISCHES KONZEPT - LERNTAXONOMIE

ERINNERN
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ANWENDEN

ANALYSIEREN

BEWERTEN

ERSCHAFFEN

LLO

• Thematische Einführung neuer 
Themenfelder

• Vorstellung von Anwendungsbereichen

LLC 
 

• Anwendungsbeispiele
• Fallstudien
• Teamarbeit 

→ FLIPPED-
CLASSROOM 

GSS

• Komplettes Skript
• Interaktive 

Selbstlerneinheiten
• Eigenverantwort-

liches Lernen
• zeit- und 

ortsunabhängig

BOT
MentorBots
Begriffe, Konzepte, 
Werkzeuge fallbasiert 
anwenden
Diskurs mit CoachBot 
und PrüferBot

TutorBots
Begriffe, Konzepte 
Werkzeuge einführen und 
verstehen

HANDLUNGSDIMENSIONEN
Können (Fertigkeiten)

KOMPETENZBEREICHE

Werten (Einstellungen)

Sachkompetenz

Selbstkompetenz

Sozialkompetenz
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1. USE CASE – DIDAKTISCHES KONZEPT
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1. USE CASE – BOTINTEGRATION - INDIVIDUALISIERUNG 
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Individualisierung auf 2 Ebenen



1. USE CASE – BOTINTEGRATION - INFRASTRUKTUR

1ST LEVEL SUPPORT – INFRASTRUKTUR
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2. SCAMPER
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2. SCAMPER
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S
SUBSTITUTE

Was kann ersetzt, ausgelagert oder von einer KI übernommen werden?
 
1. Welche Aufgaben in meiner Vorbereitungsphase könnten von einer KI übernommen werden?
2. Welche wiederkehrenden Erklärungen, Feedbacks, Übungsaufgaben etc. kann eine KI 

durchführen?
3. Welche Materialien (Text, Quiz, Strukturierung, Checklisten, Videos) können durch eine KI 

übernommen werden?
4. Was mache ich im Präsenzunterricht, das eine KI vorab übernehmen könnte – damit mehr Zeit 

für Anwendung bleibt?



2. SCAMPER
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C
COMBINE

Was passiert, wenn ich Elemente meines Kurses mit KI-Funktionen kombiniere?
 
1. Welche Kombinationen aus KI und Materialien könnte Lernenden helfen, besser vorbereitet in 

die Präsenzphase zu kommen?
2. Wie kann ich KI nutzen, um Lernprozesse zu verzahnen?
3. Wie könnte ich Gruppenarbeiten mit einer KI-Moderation oder Ideensammlung kombinieren?
4. Wie kann ich KI in kooperative oder kollaborative Arbeitsphasen integrieren, ohne menschliche 

Interaktion zu ersetzen? 
5. Welche Unterrichtstools lassen sich sinnvoll mit KI-Assistenten verbinden? 
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A
ADAPT

Was kann ich aus anderen Formaten, Modulen, Fächern, Beispielen übernehmen?
 
1. Welche KI-Anwendungen aus anderen Disziplinen kann ich an meine Themen anpassen?
2. Welche Prompt-Prototypen kann ich an meine Bedürfnisse anpassen (Lehrende / Lernende)?
3. Wie kann ich eine bestehende Botrolle (Coach, Tutor, Persona) an mein didaktisches Konzept 

anpassen?
4. Welche Elemente aus dem Use-Case passen in mein eigenes Szenario? Mit welchen 

Anpassungen?
5. Wie kann KI meine vorhandenen Lernmaterialien transformieren?



2. SCAMPER
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M
MODIFY 

Wie kann ich mein Lehr-Lernarrangement modifizieren, um Lernprozesse durch KI zu 
verbessern? 
 
1. Was kann ich vereinfachen, strukturieren, reproduzieren mit KI (Lernziele, Lernchecklisten, 

Zusammenfassungen)?
2. Wo könnte KI die Komplexität erhöhen (mit Simulationen, Fallvarianten, Perspektivenwechseln)? 
3. Wie könnte ich formative Prüfungsteile verändern, wenn automatisiertes KI-Feedback ergänzt 

wird?
4. Welche Interaktionen kann die KI erweitern (zusätzliche Fragen, Differenzierung Niveaus, 

Erklärungstiefe…)? 
5. Wie kann sich mit KI-Unterstützung die Rolle der Lernenden verändern (Selbststeuerung, 

Eigenverantwortung)? 
6. Wie wird durch KI-Integration die Rolle der Lehrenden verändert?



2. SCAMPER
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P
PUT TO OTHER USE  

Wie kann ich bestehende Elemente neu oder anders einsetzen mit KI-
Unterstützung?
 
1. Kann ich vorhandene Materialien umwandeln in Lernkarten, Quizze, Coachings oder Szenarien?
2. Kann ich vorhandene Übungsaufgaben durch KI personalisieren? 
3. Kann ein Bot Aufgaben übernehmen, die bisher nur in der Präsenzphase stattfinden? 
4. Kann ich die KI nutzen, um Lernfortschritte zu dokumentieren oder Lernwege sichtbar zu 

machen? 



2. SCAMPER
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E
ELIMINATE

Was kann wegfallen, wenn die KI meine Prozesse effizienter macht?
 
1. Welche Redundanzen im Kursverlauf kann die KI vermeiden helfen? 
2. Welche administrativen Tätigkeiten kann ich reduzieren, weil ein Bot z.B. 

Strukturierungsaufgaben oder Vorprüfungen übernimmt? 
3. Welche Inhalte kann ich aus dem Präsenzteil ausgliedern, weil KI die Lernenden vorbereiten 

kann?
4. Welche Korrekturschritte können entfallen, wenn KI Feedbackunterstützung bietet?
5. Welche Workflows können verkürzt oder gestrichen werden, wenn die KI unterstützt oder 

Alternativen schafft?
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R
REARRANGE / REVERSE 

Was passiert, wenn ich mit KI die Reihenfolge im Lernprozess verändere?
 
1. Was wäre, wenn KI-Bots vor der Vorbereitungsphase eingesetzt werden?
2. Was wird möglich, wenn KI zwischen Vorbereitungsphase und Präsenzphase eine 

Lerndiagnostik einbaut? 
3. Wo macht es Sinn, einen KI-Reflexionsbot am Ende der Lernphase einzusetzen (Feedback-

Dialog)?
4. Wie verändert sich das Lernen, wenn KI während der Präsenzphase live unterstützt (z.B. 

Anwendungsfälle, Cases, Szenarien) generiert? 
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3. PROTOTYPING
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P A S S D
PERSONA AUFGABE STRATEGIE SITUATION DIALOG

1. 

Weise der KI 
eine oder 
mehrere Rollen 
zu 

2. 

Konkretisiere 
die Aufgabe 
der KI

3. 

Unterteile die 
Aufgabe in 
Teilschritte 
(chronologisch, 
inhaltlich, wenn / 
dann …)

4. 

Beschreibe die 
Situation und 
gebe 
Zusatzinformatio
nen über das 
Einsatzgebiet

5. 

Beschreibe, wie 
der Assistent mit 
dir interagieren 
soll (z.B. „Stelle 
Fragen“ oder 
„Mache 
Vorschläge“
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#CREATINGTOMORROW
Danke für Eure Aufmerksamkeit. 
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