Mit dem KIckflip

durchs Studium

Wie der Promptantrieb
den Inverted Classroom
herumwirbelt

Jorn Loviscach
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Eine unbequeme Wahrheit

Wir produzieren die Illusion von Bildung.

Ein Theaterstiick, bei dem alle so tun als ob.

Die Studierenden tun so, als wiirden sie lernen.

Wir tun so, als wiirden wir lehren.

Und am Ende stellen wir Zeugnisse aus,

auf denen steht, dass jemand programmieren kann
— obwohl es gar nicht stimmt.

Herrmann (2025). Programmieren lernen an der Universitdt — zum Scheitern verurteilt?
https://uni-mal-anders.de/de/shorts/2025-10-17-programmieren-system-scheitern/
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Agenda

 Promptantrieb als Turbo

e Die einbetonierten Hiirden
e Bruchlandungen mit KI

e Die lernende Crew

e Flip for the Win
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IMA 1: Analysis. Aufgaben Woche 2
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Aufgaben generiert von ChatGPT 5 und Gemini 2.5 Pro, kuratiert von Jorn Loviscach

Seminargruppe A

=

- Fir eine lineare Funktion f gilt £(f(x)=4x+1. Bestimmen Sie i

I

. Die Parabel y = 2 +px + q beriihrt die x-Achse in genau einer Stelle und geht durch
den Punkt (2,3). Bestimmen Sie p und q.

[

. Losen Sie fiir x > 0: Vx+9-x=1.
3 /x2y
A
5. Es soll ein rechteckiges Feld eingeziunt werden. Eine Seite des Feldes grenzt an
eine lange, gerade Mauer und benétigt keinen Zaun. Es stehen 200 m Zaunmate-
rial fiir die iibrigen drei Seiten zur Verfiigung. Welche Abmessungen (Lange und
Breite) muss das Feld haben, damit sein Fliacheninhalt maximal wird? Wie gro83 ist

diese maximale Fliche? Argumentieren Sie mit den Eigenschaften quadratischer
Funktionen.

4. Schreiben Sie

in der Form x%yf und bestimmen Sie a und B.

6. Bestimmen Sie die Anzahl der Schnittpunkte der Graphen von y = vxund y = x"
e =l ey

7. Bestimmen Sie alle reellen Zahlen x mit 9% — 3¥+2 — 0, ohne Logarithmen zu verwen-
den.

8. Losen Sie die folgende Gleichung fiir reelle Zahlen x:
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Podcasts, Lernvideos

« NotebookLM
e Synthesia
e HeyGen

e Paper2Video'?
o KIMI Slides
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Lieber Kl oder lieber echt?

Durchschnittliche Wiedergabedauer

3:00

Durchschnittliche Wiedergabedauer
4:00 Thermische Simulation mit RC-Netzen

Jorn Loviscach
www.j3L7h.de

o Verdffentlicht: 2021-08-27
25’9 % Version: 2021-08-27

Durchschnittliche Wiedergabedauer in Prozent

19,8 %

Durchschnittliche Wiedergabedauer in Prozent

00:00/15:29

® Dieses Video Diagrammleitfaden @

& 55% der Zuschauer sehen sich das Video an der Stelle um 0:30 noch an. Das entspricht dem typischen
Nutzerverhalten. Du kannst noch mehr Informationen erhalten, wenn du dein Video mit deinen anderen
Videos vergleichst.

51 % der Zuschauer sehen sich das Video an der Stelle um 0:30 noch an. Das ist weniger als sonst. Du
kannst noch mehr Informationen erhalten, wenn du dein Video mit deinen anderen Videos vergleichst.

YouTube



Fremdsprachen

Nullstellen und Polstellen
Hyni Ta noniuwn (Hyni n nontocw)
Zéros et poles
Gy dal)

Y s
0 @'@)(*;13 _ < 1)

#@-2)?'(*&)/_7 IR 42
7

Nur damit klar ist, dass es sich wirklich
um Polynome im Zahler und im Nenner
handelt.

Nuwe ana Toro, Wo6 6yno 3po3ymino, Wo B YNCEeNbHUKY
Ta 3HaMEeHHUKY CripaBAi CTOATbL MHOTO4SIEHM.
Juste pour préciser qu'il s'agit bien de polyndmes au
numeérateur et au dénominateur. )

Agda Ui Jadll L bdly Bl of muagd il

\12/'33

i

https://j3L7h.de/whiteboard.html
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Schritt 1: expand (1, 4) Schritt 2: expand (2, 4)

Erzeugt mit
ChatGPT 5.1

=3
9=2
=6
=5 = =5 =3 = =3 =3 h=:
o=1 =0 o=1 o=1 g=0 o=1 9=2 o=
=6 =2 =3 =6 =2 23 23 =

Schritt 4: expand (0, 4) Schritt 5: expand (3, 3) Schritt 6: expand (3

=6 T_H’ = T & =10 =6 T_H’_
SR S R = S R S A Nano Banana Pro
=6 23 =6 =3 =6 3 =6 =8 =6 =3 6 =8 =10

Schritt 7: expand (4, 3) Schritt 8: expand (4, 2) Schritt 9: expand (4, 1)

=
o=7

=10

T =3

g=6 9-6

=10 =10

=3 = =

9=5 9=5 9=5

f=10 f=10 =10

=3 =5 =3 f=t =3 =3 =3 =3

9=2 o=3 o= g9=2 9=3 9=4 9=2 =3 o=

=6 T__’«:s =10 =6 T &3 =g =6 T__’r — [T

=3 =3 | =3 = =3 = =3 | =3 =7 =3 =3 I =3 =

9=1 o=0 o=1, 9=2, 9=3 9=1 9=0 =1, 9=2, 9=3 9=1 o= o1, 9=2 9=3
CR (=i = A (= A =T E R = (= A (= A ST =6 Y fm T e [FE T [F0

ChatGPT 5.1 Thinking 14



7”— Z§/ = S;k(SX)

° ltow-o f )///"25)/ =0

o0 [ ] ]
Personliche*r Tutor*in I L S
o 3@&"6 5“8/&'45‘«.%«4%?0%:
A e™™> r Re~5
whowogen . y"- 75, = 51 ()

e Tutoring mit getipptem Chat, "k 5 oy e

>/’ = C(&)-S —%'5I"\(§k)-s

Sprachdialog, Handschrift, i hy o

Dauwit = =C sin (51425 = Ren (53 1S
—2S 0 sin(s) = S0D s (Sx) =Sia(5x)

24/7 in Dutzenden von Sprachen: e gt

& 0= -Y50 uwd D=0 () -0D-

Praxisrelevantere (also komplexere) 7 sy & oz =

= - A s (SO

Aufgaben als Vorbereitung im ICM? « e spmare b oo 35 s

e Automatische Prifungsbewertung ane Banana ro
(formativ und summativ), ausfihrlich erklart

Zubaer et al. (2025) GPT-4 shows comparable performance to human examiners in ranking open-text answers.
https://doi.org/10.1038/s41598-025-21572-8

Policar et al. (2025) Automated assignment grading with large language models: insights from a bioinformatics course.
https://doi.org/10.1093/bioinformatics/btaf196

o GOOgle Lea rn LM USW. https://arxiv.org/abs/2509.13348

15



Agenda

Promptantrieb als Turbo
Die einbetonierten Hiirden
Bruchlandungen mit Ki

Die lernende Crew

Flip for the Win
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Das suf3e Gift der Vorlesung

Einbetonierte Didaktik: gestufte Horsale

Vorne hinstellen und erzahlen:
kein Stress, alle zufrieden

Sokratischer Dialog — mit der ersten Reihe
Teilzeit? Aber sowieso Workload <« 30 h pro Credit

Videos erlauben/beférdern/provozieren
Abwesenheit

Videos sind auch nur Berieselung (PISA-Zahlen?!)

17



Akademische Licken

e PISA-Kompetenzstufen V/VI , bestens fiir math.-
technische Studiengange und Berufe vorbereitet”
2012:17 %, 2022: 9 %

Lewalter et al. (2023). PISA 2022. Analyse der Bildungsergebnisse in Deutschland. Waxmann.
https://www.waxmann.com/index.php?elD=download&buchnr=4848, S. 58 und 80

e 9. Klasse, Fachoberschulreife oder mehr angestrebt:

24 % nicht Mindeststandard in Mathematik

https://www.igb.hu-berlin.de/de/schule/sekundarstufe-i/bildungstrend/2024/

e Harvard fihrt Mathe-Kurs flinf Tage die Woche ein:
yrectifying a lack of foundational algebra skills*

https://www.thecrimson.com/article/2024/9/3/new-math-intro-course/

18



Heterogenitat

e 15-jahriger Physik-Doktor. Der Vater sagt:
In our family 95 percent of us are doctors

https://www.cursor.tue.nl/en/news/2019/november/week-3/the-sky-is-the-limit-for-laurent-at-tue

e Zuhoren oder Aufgaben erledigen wie Stifte halten,
schneiden oder kleben seien ldngst nicht mehr
selbstversténdlich.

https://www.tagesschau.de/inland/regional/hessen/
hr-grundschullehrkraefte-schlagen-alarm-kinder-nicht-fit-fuer-den-unterricht-100.html

e Intelligenz, Gewissenhaftigkeit, Konformitat

Caplan (2018). The Case Against Education: Why the Education System Is a Waste of Time and Money,
Princeton University Press.

e ICM fur oder gegen , Padagogik der Privilegierten®?

Reichenbach (2024). Die Padagogik der Privilegierten. Kohlhammer. 19



Psycho-Tricks, Zynismus & Co.

Novelty Effect: Neue Methoden (ICM, VR, ...)
nutzen sich ab; Videos spatestens seit Covid
ohne Wow-Effekt

Videos im Stil von Influencer*innen, Shows, ...
Bonuspunkte fur Vorab-Tests

Vorlesung = ICM-Prasenzphase
zwischen Pflichtlabor-Zeitslots,
hintere Halfte des Horsaals absperren

kein Skript; Videos nach einer Woche verbergen
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AIgiarism

e Alle Prifungsformate gefahrdet, denn:
— Zwischenberichte, Lerntagebucher per KI
— Kl liest von Fotos, klickt durch Webseiten
— Kamera in Knopfloch, Bluetooth-Ohrstopsel

e Schummeln als Geschaftsmodell
Cluely-Werbung: We want to cheat on everything.

https://cluely.com/manifesto

e Soziale Akzeptanz? Soziale Ansteckung?

e Nicht, wenn man nachfragefest,
aber unbenotet vorrechnen muss?
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Nichtnutzung von KI

e Ich will es selbst verstehen!
e Ich habe keine 205 im Monat fiir Chatty.

e Angst oder Schamgefuhl:
Nicht faul erscheinen, keinen Verdacht erregen,
Umweltzerstorung, Ausbeutung, Fake News,
eigener Job in Gefahr, ...

siehe z.B. Chan (2025). Understanding Al guilt: the development, pilot-testing, and validation of an instrument
for students. Education and Information Technologies. https://doi.org/10.1007/s10639-025-13629-y

e Kl soll nur antworten, nicht fragen.
e [ch verstehe die Antwort von Chatty nicht.
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Verifikationskompetenz?

Jetzt kommt die entscheidende Beobachtung:

. o) 1)

ChatGPT 5.1 Thinking

( ist genau der Kehrwert von

) 2
for = (1)

Nenne
T
K := Bm 9 (existiert na
r—a f T
und
L :=lim f
Tr—a g’

Dann ergibt die obige Gleichung (unter Benutzung der
N =1L-5

Das ist eine einfache Gleichung in K:

e Entweder K = 0, dann ist % — 0, also I — ocou
g

Grenzwert Uberein.

o Oder K # 0, dann kénnen wir durch K teilen und

Deine Aussage "K existiert nach obigem Argument" stimmt nicht,
weil an der Stelle noch unklar ist, ob g(x)A2/f(x)A2 konvergiert.

Nachgedacht fur 1m 53s >

Da hast du véllig recht - danke furs genaue Hinschauen.

I GEIE

Nenne K := lim,_,, fg ; (existiert nach obigem Argument)”

war logisch nicht gerechtfertigt.

Warum?

e Um L'Hospital 0/0 auf F = 1/f und G = 1/g anwenden zu dirfen, brduchten wir die Existenz

von
F'(z)

lim

r—a G"( )

SRR R [ERRER ey



De-Skilling

KI-Ergebnisse plausibel und meist korrekt:

Man lernt, sich blind darauf zu verlassen.

https://en.wikipedia.org/wiki/List_of Tesla_Autopilot_crashes

Mensch muss in kritischen Situationen
Ubernehmen, hat bis dann aber sogar
die Grundlagen verlernt.

Lange Texte, lange Argumente
DaF/DaZ, Fremdsprachen
Selbst googeln
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Zu viel des Guten?

e Verdachtigungen und Misstrauen

o KI-Detektoren

 Nur noch Arbeiten unter Aufsicht

e Learning Analytics > Empfehlungen

e Kl verteilt und bewertet die taglichen Lernaufgaben
e KI-Bots statt Menschen
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Matthaus-Effekt

Wer hat, dem wird gegeben.
Wer nicht hat, dem wird genommen.

e Kl als personliche, polyglotte 24/7-Tutorin nutzen

versus

* AIgiarism
e Fachliche Uberwaltigung durch Losungen der K
e Frustration, weil Kl schon alles kann
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MOOCs, Kl und Fitness-Studios

MOOCs im Jahr 2012:, A Tsunami is coming“

https://www.newyorker.com/magazine/2012/04/30/get-rich-u

Matthaus-Effekt: Wer macht mit?
Die Edfluencer konnen sich nicht einfihlen:

Post-AGI education is fun. In a similar way,

people go to the gym today. But we don’t need
the physical strength to manipulate heavy objects
because we have machines that do that.

They still go to the gym.

Andrej Karpathy (2025). We’re summoning ghosts, not building animals.
https://www.youtube.com/watch?v=IXUZvyajciY
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Ein Disclaimer

Ich selbst eher so:




Bildung und Gemeinschaft

e |CM erlaubt mehr Gemeinschaft,
um Bruchlandungen zu verhindern

e Was ist die (personlich!) beste Mischung
dieser drei Zutaten?

Lesen, ansehen, zuhoren, allein arbeiten
nteraktion mit Bots Neu!

CM-Prasenzphase
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Gemeinsame Zeit ist wertvoll

« Warum gehen viele Leute in Kneipe, Kino, Stadion,
obwohl das viel teuer ist als zu Hause?

e Was kdnnen menschliche Lehrende,
was Kl nicht kann?
Zeit opfern? Autoritat austben?

e Wie vereinsamte Studierende einbinden?
(Leichter in ICM-Prasenzphase!)
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Lehrende senden Signale

e Waren selbstgemachte Lernvideos
teure Signale fur Wertschatzung?

e KI-Einsatz durch Prof*in als Freibrief
fur Studierende, alles an Kl zu delegieren?

e Prof*in als Rollenmodell fiir den produktiven,
aber kritischen Umgang mit KI?

e Prof*in als Al-Overlord hat Street Credibility
und schreckt vor Schummeln ab?

e Glaubt Prof*in selbst an die Lehrmethode?
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Wie (anti-)sozial sind Bots?

e Die Halfte der US-Teens benutzt Al Companions
mehrmals im Monat oder ofter

Robb & Mann (2025). Talk, trust, and trade-offs: How and why teens use Al companions. Common Sense Media.

e Helfen einem Spektrum von Studierenden

Zhang et al. (2025) Effects of Al teammates on learning behavior in Human-Al collaboration environments:
a perspective on self-regulated learning. Educ Inf Technol

e Bereicherung oder Abspeisen
marginalisierter Gruppen?

Denson & Bayati (2025). How GenAl mentoring can support underserved students in STEM.
Al Enhanced Learning, 1(1), 189-202.
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Absturzgefahr

Nun kann man an vielen Stellen abrutschen:

e ICM fur Studierende:
aktiv mitarbeiten €<= Binge-Watching vor Prifung

e K| fir Studierende:
Tutor*in €& Ghostwriter*in

e Kl fir Lehrende:
Muse €& Groschenroman-Autor*in

Uberall ist Motivation der Schliissel!
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Eine Motivationsspirale antreiben

« Kompetenzerleben, Selbstwirksamkeit <
— Motivation bei Studierenden
—> Motivation bei Lehrenden
— mehr Uben/Diskutieren/...

e« Kompetenzerleben verlangt (je nach Personlichkeit)
Sicherheitsnetz, Publikum, Bihne

e In ICM-Prasenzphase kann man das
ungezwungen und live orchestrieren:
Einzelarbeit, Gruppe, Plenum
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