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Konzipierung und
Programmierung eines
CAN-Bus basierten
Bediensystems fur
Flussigmisttankwagen

Ziel = * Einheitliche Bedienung fiir alle Produktvarianten
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il 8 uf’ * Realisierung von Automatik- und Assistenzfunktionen

FJ .' » Ergonomisch, einfach und selbsterklarend
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U msetzu n g : * Vernetzung aller Komponenten tiber CAN-Bus (verteilte

Systeme)

* ProzeBorientierte Konzeption (kontextbezogene
Funktionszuweisung)

« Uber Softwareparameter kontrolliertes Varianten-
management

E rg eb n is - Serienreifes Bediensystem (SmartControl)

* Integriertes Kamerasystem zur Maschineniiberwachung
und fiir den Rangierbetrieb

* Einbindung des MultiSteeringSystems (MSS)
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