Wissensbasierte Programmierung von Industrierobotern

Prozessexperte Roboterexperte Geschwindigkeit

TCP, externe Achsen

Bewegungsverhalten Beschleunigungsprofil
linear, zirkular, PTP Beschleunigungswert, Rampe

Uberschleifverhalten
Positionierung und
Orientierung des TCP

Zellenkommunikation
Signalaustausch,
Signalschaltpunkte

Kenntnisse: Trajektorie

Kenntnisse: Werkzeugparameter

* Prozessparameter « Kinematik Transformation, kollisionsfreie Bewegung
* Qualitatsoptimierung « Taktzeitoptimierung Masse, Trigheit Roboterkonfiguration
» Materialeinsparung * Automatisierung Righty, Lefty, ...
Das Grundproblem bei der Roboterprogrammierung: Es werden zwei Experten in einer Person bendtigt Mdgliche Parameter eines Roboterprogramms: Wissenselemente flr optimale Prozessausfiihrung

Die wissensbasierte Programmierung nutzt Roboterprogramme aus bestehenden Anwendungen, extrahiert dort
Programmfragmente und legt diese als Funktionsmodule und Wissenselemente in einer Datenbank ab. Durch
Verwendung einer webbasierten Client-Server-Umgebung kann dieses Wissen bel der Programmgenerierung
fur neue Roboterzellen direkt verwendet werden. Inbetriebnahmezeiten lassen sich hierdurch reduzieren und
notwendige Programmstandards fiir eine bessere Ubersichtlichkeit anwenderunabhé&ngig leichter einfihren.

Verwendete Vorlagen sowie reale Ergeb-
nisse aus zwei verschiedenen Program-
mierverfahren.

Wissensbasierte Roboterprogrammierung mit WibaProg 2.0
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Oben erfolgte die Programmierung der
Klebeaufgabe im sogenannten Teach-in-
Modus, unten unter Verwendung des
Programms WibaProg 2.0.
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Durchgefuhrt im Labor fur Handhabungs-
technik und Robotik an der Hochschule
Osnabruck.

Funktionsmodule

M ; FOLD LIN NORDKURVE CONT Vel= ..

| SBWDSTART = FALSE .
Vevsu 4 . . . .
t0 i '-DA'E;ACT='-C;'URDKURVE Die dargestellten Ergebnisse weisen ein-
Funktionsmodule —_— M BAS (#CP_DAT . . . .
Stande}rd- l FDAT_ACT=FNORDKURVE deutig qualitative Unterschiede auf. Zu-
Betriecbsmitte| s - BAS (#FRAMES) satzlich unterscheiden sich auch die fur

BAS(#VEL_CP,2)
LIN XNORDKURVE C_DIS
 ENDFOLD

die Ausfihrung benotigten Zeiten.
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Methodik der Programmerstellung Programmierung eines HeilSkleberauftrags: Oben herkdmmlich, unten WibaProg 2.0
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